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Partie opérative Cuve avec agitateur régulée en température

AUTOMATISMES

Descriptif du support pédagogique N
La Partie opérative Cuve avec agitateur régulée en température est un
systéme didactique représentant une cuve de mélange avec chauffage
resstt THEMATIQUES ABORDEES
Maintenance Industrielle, Conception de Systemes Pluri-
technologiques, Electrotechnique et Automatique,

Ce systéme est composé d’une part d'un coffret électrique avec:
+ Module de sécurité
« Variateur de vitesse pour le moteur de I'agitateur

- Relais statique gradateur 4-20mA pour contréle PID de la résistance Régulation & Process
de chauffe
- Convertisseurs de signaux pour les sondes de température

- Borniers de raccordements ‘ G0 GATERVENTONS

CONSIGNER LES ENERGIES

- Boutons poussoirs, Potentiométre et voyants

D’autre part, la partie opérative est constituée de:

+ Une cuve de 35L

« Un agitateur entrainé par moto-réducteur asynchrone et variateur de

vitesse

« Une résistance chauffante pilotée par un relais statique gradateur

+ Deux sondes de température (Thermocouple et PT100)
Ce systéme didactique est destiné principalement aux activités d’étude
de la régulation des procédés.
Cette partie opérative est congue pour étre associée a I'étude de la
programmation des régulateurs industriels et des automates industriels
(Avec les platines automates Siemens ou Schneider proposées par ERM

\par exemple). Y,

— Points forts \

v |déale pour le démarrage des apprentissages sur la régulation PID et
Pinstrumentation des procédés

v Systéme exploitable dans les filieres de I'électrotechnique, de
I'automatisme, de la maintenance industrielle et du controle des
procédés

v Raccordements rapides et facilités par borniers enfichables dans le

coffret, adaptés aux platines automates et module régulateur associés
\ 7

—— Activités pédagogiques N\

v Etude des sondes de température (PT100, Thermocouple)

v |dentification du systeme

v Etude d'une boucle de régulation de température

v Paramétrage d’une boucle de régulation

v Etude du fonctionnement d’une boucle de régulation de température

v |dentification du réle du gradateur de puissance et étude de son
fonctionnement

v Analyse et mesure des signaux dans le logiciel de visualisation du
régulateur industriel

\/ Mise en service et maintenance d’un équipement

Références
EAO8 : Partie opérative « Cuve avec agitateur régulée en température »
RC10 : Module Régulateur industriel communicant
EA10 : Platine Automate / Serveur Web Siemens S7-1200
EA11 : Option Carte E/S Analogiques supplémentaire pour automate S7-1200
EA12 : Option Pupitre (IHM) Siemens KTP 700
EA16 : PC portable avec TIA PORTAL installé pour configuration EA1x, EAQ9 (la
\Iicence TIA PORTAL est issue du pack automate installé sur le systeme) Y,

RC10: Module Régulateur EA10: Platine Automate
industriel communiquant Siemens S7-1200

Photos non contractuelles. Nos produits peuvent étre modifiés sans préavis.
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Cuve de brassage
4 ’

Thermostat
bilames B3

Thermoplongeur

Sondes de températures :
-2 thermocouples T B1.1/B1.2
-2 sondes PT100 B2.1/B2.2

J

différentielle Q1

Réarmement $2

Transmetteur
de température
U4 - U5

Convertisseur de
signal 4 — 20mA
U6 - U7

Relais KA2

Barre de Terre

R2
\ Vanne de vidange:
~ Coffret électrique
Relais de
Alimentation sécurité KA1 )
régulée 24V Contacteur de puissance
u1 KM1
Variateur de vitesse U2
Fusible de
protection Qx
Protection

Bomier de
distribution
X1

~

Potentiométre
variation vitesse
moteur. R1

Grad.

Voyant défaut
H2

EN C.'S DE TRAVAUX
OU D' TERVENTIONS
CONSIGNE.? LES ENERGIE:

Arrét d'urgence
S3

Réarmement $2 ""

Potentiométre
variation vitesse

moteur. R1

Marche - Arrét
S1

. Signal 4-20mA
Signal brut sonde PT100
Thermocouple T ™2
TE1
Signal brut sonde
PT100 TE2

Signal 4-20mA
Thermocouple T Consigne
m gradateur TY1

- J

~— Travaux Pratiques fournis ~

v TP1: Méthodes d'identification des systémes "Stables" et des
systemes "Intégrateur” (Instables)

* Méthode de BROIDA
+ Méthode de ZIEGLER NICHOLS
+ Méthode empirique ou méthode dite du régleur (approches
successives)

v TP2 : Mesure de température par sonde a résistance

v TP3 : Mesure de température par Thermocouple

L v TP4 : Régulation de Température en boucle fermée

mn

Photos non contractuelles. Nos produits
peuvent étre modifiés sans préavis.
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