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E-Mobility: Banc d’études sur la mobilité électrique
Moteur-roue, Contréleur & Accessoires pour études des moteurs électriques pour la mobilité légere

~— Descriptif du systéme
L’ensemble de solutions didactiques E-Mobility est destiné a former les
techniciens et ingénieurs de demain a la conception, fabrication et maintenance
des véhicules électriques.

« E-Mobility: Banc d’études sur la mobilité électrique » repose sur des circuits de
controdle et puissance a la pointe de I'innovation, congus et fabriqués en Grandes Thématiques

France. . A .
Electronique de contréle et puissance

Batteries
Mécanique véhicules

Le Scooter électrique permet de travailler sur un véhicule réel instrumenté
embarquant la technologie de contréleur du Banc d'études E-Mobility.

Ces produits sont accompagnés d’un dossier technique et pédagogique sous
format numérique.

~— E-Mobility: Banc d’études sur la mobilité électrique ————
E-Mobility: Banc d’études sur la mobilité électrique (Ref: EY10) est
principalement constitué de:

v Chassis avec cartérisation pour protection contre les piéces en mouvement

v"Home trainer pour simulation de roulage avec 6 niveaux de résistance

v Moteur-roue 500W (Moteur brushless avec capteurs a effet hall)

v Carte de puissance/controle (Origine France) et son logiciel de paramétrage

et acquisition de données
v Convertisseur CAN Bus vers USB

~ Kit de puissance et contréle pour mobilité électrique =
Il est également possible de commander le Kit de puissance et
controdle (Electronique seulement) pour mobilité électrique (Ref:
EY15) pour des projets pédagogiques avec d'autres types de
motorisations et transmissions.

v Capteur de vitesse magnétique Il contient uniquement:

v Gachette (Poignée de gaz) a capteur hall v Carte de puissance/contrdle (Origine France) et son logiciel de
v Afficheur avec liaison CAN-bus vers controleur, dongle Bluetooth et GPS paramétrage et acquisition de données

v Alimentation de laboratoire 0-60V / 0-15A v Convertisseur CAN Bus vers USB

v PC portable avec logiciel installé pour paramétrage et acquisition v Capteur de vitesse magnétique

v Gachette (Poignée de gaz) a capteur hall

Il offre quatre usages: . i, - .
q g v Afficheur avec liaison série avec le contréleur et dongle Bluetooth

v Etude, paramétrage de I'architecture électronique des véhicules électriques
légers

/Di fic et maint five Slectroniaue des véhicules dlectr ~— Scooter électrique Yego \
Iéggrzos 1C el mainienance Correcive electronique des venicules electriques Le Scooter électrique Yego (Ref: EY00) est un scooter électrique
utilisé en libre-service dans de nombreuses villes européennes.
v Etude du contréle des moteurs brushless sur banc d’essai P
v Céblage, intégration en boitier et programmation de linterface utilisateur sur Ses principales caractéristiques:

afficheur et application Android ) v Puissance: 3500W
' v Type et Autonomie batterie: Li-lon, 48V 45Ah
v Carte de puissance/controle similaire au Banc d’essais E-Mobility

Il est livré avec un Banc d'essais a rouleaux pour véhicules électriques
deux roues.

Outre I'analyse fonctionnelle du scooter et des solutions techniques
utilisées, I'utilisation du logiciel de paramétrage et acquisition de
données permet d’accéder aux réglages du contréleur et d’analyser
les données de fonctionnement (En mode Garagiste).
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Logiciel de paramétrage et acquisition de donées

Logiciel Toolbox C1

— )
Le logiciel C1 «TOOLBOX» permet de paramétrer 'ensemble des
fonctionnalités du contréleur ainsi que de régler le pilotage de tout type de
moteur brushless:

v Réglages de pilotages et démarrages moteurs brushless en sensorless
et sensored

v Réglages des transitions sensored / sensorless

v Réglages de phases, correction de phasing et capteurs hall (automatique
et manuelle)

v Réglages des limitations

v Réglages des calibrations et régulations

v Réglages batteries (si pas de BMS)

v Paramétrage capteurs (Roue, cadence, couple, boutons)

v Réglages capteur couple et contréle GAS / PWM

v Réglages des sécurités (Températures, courant, RPM...)

v Paramétrage des périphériques

v Réglages assistances vélo électriques si VAE

v Fonctions spéciales

v Réglages changements de vitesse (PWM, step, protocole...)

v Systéme de test I/O en temps réel

\__ v Graphiques et indicateurs digitaux )

1AK DYNAMICS Super expert mode.
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Ecran « Motor »: Il permet de modifier la stratégie de contrble moteur
(Commande sinusoidale, Commande trapézoidale avec les capteurs a effets
Hall...)

C1Toolbox 2025 BETA 360 by CamiGau VEDMAK DYHAMICS Suger expert mode.
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[ saveall

Ecran « Calibrations & Regulations »: Il permet de calibrer, par exemple, les
capteurs de tension, courant et température. On peut également régler la
vitesse maximale du moteur
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Save all
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Ecran « Operations »: Il permet d’acquérir les données de fonctionnement
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ESZ| write Eprom

Save all
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Ecran « Limitations »: Il permet de définir les paramétres de sécurité

ClToolber 2025 BETA 360 by

VEDMAK DPNAMICS
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IEES | write Eprom

Save all

48.24V - 46%

Ecran « Battery »: Il permet de régler les seuils d’état de charge de la
batterie (SOC) ainsi que la tension minimale qui arrétera le moteur (ex: 38V)

Plus d’informations sur www.erm-automatismes.com
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Torque/Thvotte

Torque is always on PC3
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Ecran « Torque/Thruttle »: Il permet notamment de définir la plage
d’utilisation de la tension analogique de la gachette d’accélérateur et la faire
correspondre & une plaque de vitesse moteur.

Ecran « Wheel/Cadence/Button »: Il permet d’accéder a la vitesse a la roue,
régler le capteur de cadence pour savoir combien d'impulsion il délivre par
tour de roue...
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Ecran « Peripherals »: Il permet de régler, par exemple, la vitesse du bus
CAN et les parametres de communication avec les périphériques
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Ecran « Special »: Il permet de régler les paramétres de régénération au
freinage, de régulation de vitesse (Régime moteur par rapport au variateur)
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Ecran « Assistance »: Il permet de régler des profils d’assistance (Courant

o
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max envoyé au moteur notamment)

Graphs

Ecran « Tests »: Il permet d’accéder aux différents signaux d’entrées/sorties
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de la carte contrbleur (ex: Signaux des capteurs a effet Hall)

Plus d’informations sur www.erm-automatismes.com
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Approche pédagogique
~— Activités pédagogiques Formation professionnelle N
= |dentification des constituants et des fonctions e

= Mesurage: Tensions et intensités pour vérifier I'état et la calibration des capteurs Hall, kv du moteur et
tension

= Diagnostic de défaut moteur: Vérification d'un probléme de magnétisme, de roulements...

= Communications : Lecture et interprétation des trames CANbus

= Paramétrage: Régler les 5 modes d'assistance en vitesse et courant, les limites de tension en fonction de
la batterie

= Test des capteurs a effet Hall: Vérification de la séquence des capteurs a effet Hall suite a changement des
capteurs ou mauvais raccordement au bornier

\_» Cablage de la carte électronique de I'écran et intégration dans boitier imprimé en 3D )

120 ohm CAN BUS commutable par soft Carte SO Blue tooth

n@mw i

UART + CANBUS + MASSE +7 & 100V

Bouton
rotacteur

GPS. Boutons déportés

Carte électronique de I'écran pour activités de cablage, intégration en boitier et programmation

~— Activités pédagogiques Enseignement technologique (Supérieur) N
= Etude de la chaine de puissance et des rendements
= Calcul d'autonomie batterie prévisionnelle en fonction de réglages
= Avance de phase: Réglage de I'avance de phase (Flux ou field weakening)
= Détermination du nombre de poles
= Commande PWM ou Commande vectorielle de flux: Paramétrage et mesures de rendement
= Compréhension et essais des différents parametres du contréleur
= Gestion des cas extrémes et sécurité
= Créer un nouvel écran sur application Android fournie en lien avec afficheur Bluetooth
= Intégration et réglages de capteurs
\_* Projets dintégration de périphériques )

Références
= EY10: E-Mobility: Banc d'études sur la mobilité électrique
= EY15: Kit de puissance et controle (Electronique seulement) pour mobilité électrique
= EY00: Scooter électrique Yego
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