VIRTUAL UNIVERSE Pro est un logiciel
innovant permettant la modélisation et la
simulation de machines virtuelles dans un
environnement 3D intégrant la simulation
physique.

Les modeles peuvent étre créés a partir d'une
bibiliotheque d'objets pouvant étre enrichie par
['utilisateur ou par l'importation de modeles
complets depuis les principaux logiciels de CAO :
Solidworks, Inventor, Catia et également les
principaux formats de fichiers 3D : 3DXML, 3DS, OBJ,
etc.

Les modeles ainsi créés peuvent étre simulés en
temps réels, pilotés par un automate programmable
connecté au PC, par un contréleur virtuel intégré au
produit ou par des logiciels informatiques par une
simple connexion IP.

Les simulations sont interactives, I'utilisateur peut
saisir et déplacer les objets du monde 3D. En
complément, des fonctions IHM sont également
disponibles permettant la création de pupitres.

Les champs d'applications sont la validation des
programmes automates, la formation des
opérateurs et la création de présentations
interactives.
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Virtual Universe Pro fonctionne sous Windows
XP, Vista et Seven 32 et 64 bits (en mode 32
bits) et est disponible en langue frangaise ou
anglaise
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La bibliothéque d’objets est accessible
de facon visuelle, une assistance au
positionnement des objets facilite
leur insertion dans le monde 3D
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Les contrdleurs intégrés
programmables en ladder ou en
Grafcet et blocs de fonctions
permettent de créer des
comportements personnalisés pour
les objets et aussi le fonctionnement
du programme automate

2 Position et taille
X (position horizontal 140
¥ (position verticale) 140

Largeur 23
Hauteur 23
[E] Propriétés
Valeur mini 0.000000
Valeur maxi 100,000000
B Lien
Comportement assoc

utables autonomes)
g@partir des projets créés
rtual Universe Pro

E|

s de [dlément.

2.000s

1'UUDSFB'
0
(1.0008)

1.000s

(1.0008)

e

BLINKS00MS

4 H Conveyor 2 Rotates rollers sens 1 |
Conveyor 2 Rollers brake
E

- i Conveyor 1 Rotates rollers sens 1
- o

2 Conveyor 1 Rollers brake
(o : E ({’} Conveyor Switch Rotates rollers sens 1 |
| 3 (0
I% ey
i b [
)

(0} Conveyor Switch Rotates rollers sens 2 |

E Conveyor Switch Rollers brake I
Oos=

X




