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1 INTRODUCTION :

2 MANIPULATIONS ET ANALYSE PREALABLE :

2.1 IDENTIFICATION TEMPORELLE EN BOUCLE OUVERTE POUR LA CHEVILLE DU ROBOT NAO
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1 INTRODUCTION :

Suite au TP Identification temporelle en Boucle Ouverte, il vous ait demandé d’analyser les résultats et
conclure sur le comportement observe de la Nacelle de prise de vue aérienne (NC10) et de la Cheville NAO

(NAL1).

Pour cela il est nécessaire d’avoir réalisé le TP Identification temporelle en Boucle Ouverte de la Nacelle et
d’avoir une connaissance du fonctionnement de la Cheville NAO (NA11).

Nacelle de prise de vue Cheville NAO
aerienne NAll
NC10
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2 MANIPULATIONS ET ANALYSE PREALABLE :

2.1 ldentification temporelle en Boucle Ouverte pour la cheville du robot NAO

Une étude similaire a été réalisée sur la cheville du robot NAO, elle donne les résultats suivants.

Domaine Domaine _Produit
du labo o industriel
€ mesure

La cheville soumise a une entrée échelon en mode boucle ouverte se met a bouger de fagcon continue et ne
s’arréte que lorsque le tibia est en butée mécanique sur le bati.

La réponse correspondante est la suivante :
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el 0110 20.000
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Domaine de la simulation
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La réponse a un echelon en boucle ouverte est donnée ci-dessous pour la Nacelle dans la partie haute et pour la
cheville en partie basse avec un modele du premier ordre avec intégration et un modele du second ordre avec

intégration. Dans les trois situations, le produit des gains : le gain en boucle ouverte vaut 1.
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Q14- Comparer les deux situations en mettant en evidence l’élément du modele responsable de la différence
importante entre les comportements en BO de la nacelle et de la cheville.
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