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Guide des Sciences et Techniques

Base de connaissances multimédia destinée a l'apprentissage théorique et technologique
au service des Enseignhants et Apprenants

didactiquesietitechnologiques

automatismestcom

TOMATISMES

CONCEPT NOVATEUR QUI A FAIT SES PREUVES

Successeur du Guide des Automatismes qui équipe prés de 800 établissements en France et a I’étranger qu’il remplace désormais, le
Guide des Sciences et Techniques constitue une ressource documentaire pluri-technologique pour les éléves en situation de TP ou
d’auto apprentissage, un support de cours a vidéo-projeter pour |'enseignant ou encore base de connaissances consultable sur le
réseau pédagogique dédié aux Sciences et Techniques Industrielles et dont le contenu pédagogique est étendu a de nouvelles
technologies telles que I'étude des réseaux, |'efficacité énergétique, les asservissements, ceci en phase avec les évolutions des
nouveaux programmes de formation.

Grace a son contenu trés complet, ses outils de simulation et exercices d’accompagnement intégrés, ses animations, son interactivité
et la qualité de son ergonomie, le Guide des Sciences et Techniques accompagne de facon idéale les séquences de cours, de TP et
remplace avantageusement la plupart des documents techniques sur support papier.

CONVIENT A DE NOMBREUSES FORMATIONS  LICENCE ETABLISSEMENT

Le Guide des Sciences et Techniques répond aux besoins de Disponible en Licence établissement, le Guide des Sciences et
tous les niveaux de formations techniques et professionnelles. Techniques peut étre installé de maniére illimitée sur un méme
site. Il est également trés facilement utilisable en réseau.
Consultable par les apprenants en respectant leur rythme
® Bac S Si d’apprentissage, il favorise ainsi I'enseignement individualisé et
* Spécialité ISN du Bac S l'auto-apprentissage.
* Bac STI 2D I A I
st MAGES ANIMEES INTERACTIVES
¢ Bac Pro PSPA Les différentes pages qui constituent le Guide des Sciences et
* BTS CRSA, Electrotechnique, Maintenance Industrielle Techniques sont constituées de trés nombreuses photos,
* |UT GM, GEll, Licences Pro images et animations, la plupart interactives, qui facilitent
e Ecoles d'Ingénieurs, Universités I’étude des phénomeénes physiques et favorisent I'apprentissage
des différentes technologies abordées.
=/AFRA ™ + de 945 pages a consulter
* AFPI . .
. CFA ™ +de 1220 photos et illustrations
* CFAI M 456 animations
* GRETA -
M 26 exercices
Photos non coniractuelles. Nos produits Plus d’informations sur www.erm-automatismes.com
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BARRE DE NAVIGATION

La barre de navigation offre la possibilité de se déplacer trés
facilement a lintérieur du Guide (page suivante, page
précédente), d’atteindre I'index ou encore de revenir a la page
d’accueil (semmaire).
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HISTORIQUE & INDEX ALPHABETIQUE

Grace a I'historique des consultations, le parcours de I'utilisateur
est enregistré ce qui lui permet, a tout moment et
instantanément, de revenir sur 'une des pages déja consultées.

L'index alphabétique permet a I'utilisateur d’accéder directement
a toutes les pages du Guide. Un mode apercu intégré facilite la
sélection.
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MOTEUR DE RECHERCHE
Le moteur de recherche [Recherche B
intégré au GUIDE des |captew | f‘; g

SCIENCES ET TECHNIQUES
permet a [utilisateur de
retrouver rapidement les
ressources associées a un
ou une combinaison de
mots.

Chaine d'acquisition-apteur =
Copteur a fuite a bille
Copteur a bille
Copteur par odion mécanigue-butée a bille
Capteur d fuite
Copteur a fuite-buse
Copteur-réle
Structure fondionmelle d'un copleur
Copfeur-mesurande
Copteur-corps d'épreuve
Copleur-iransdudeur
Copteur-adaptateur
Fomillas de capteurs
Copteur a chute de pression
Copteur a chute de pression-fonclionnement
Copteur a chute de pression-exemple
Copteur par oction me:nm ue
Copteur Fneumullque a galet
Copteur fin de course @ gale!
Copteur a effet Hall
Copteur a fourche
Capteur pour roue dentée
Copleur oplique
Numérotation capteur fin de wurse L
Muleul monophasé-capteur centrifuge
Symboale copteur etd éleceur
API- ru((ulcﬁamem d'un capleur
Copteur de vide
Copteur de debit
Conteur de nression hvdraulioue L]

CONFIGURATION MATERIELLE REQUISE

e PC avec MS Windows XP, Vista, Seven
* 512 Mo de RAM et espace disque 100 Mo
« 1 lecteur de CD Rom

FONCTION D’IMPRESSION

Accessible par une combinaison de touche, afin d’éviter & un
éléve d'imprimer n’importe quelle page sur un simple clic, cette
fonctionnalité autorise I'impression des pages

consultées dés I'apparition de [l'icone Imprimer lu page E;ﬁ

d’impression a I'écran.

CONFIGURATEUR D’ACCES ET DE SCENARIOS

Le configurateur du Guide des Sciences et Techniques offre au
formateur la possibilité d'autoriser ou non l'accés aux différentes
pages utiles a I'éléve. |l permet également de visualiser et d’éditer
la configuration en cours localement ou sur un poste distant
connecté en réseau et d’affecter des configurations favorites a
des boutons. Un mode apercu facilite la sélection des pages a
consulter. Un dispositif de mot de passe sécurise I'accés au
configurateur.
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L’enseignant peut créer des scénarios en sélectionnant les pages a
consulter et 'ordre de lecture. L'éditeur de scénario dispose de
toutes les fonctionnalités pour simplifier au maximum le travail de
création : ordre des pages modifiable a tout moment, reprise et
modification d’un scénario, test directement depuis I’éditeur.

Il est également possible de créer
une liste de scénarios prédéfinis qui
seront sélectionnables dans la
fenétre Scénarios.

Scenarios

Moteurs a courant confinu

Constituants d'un départ mot
Une fois le scénario sauvegardé sur Composants pneumatiques
le serveur ou sur le poste de
I'éléve, celui-ci peut alors le charger
en utilisant la commande «CTRL» +
«S». A tout instant, il peut revenir
au mode de navigation habituel
pour consulter une autre page puis
revenir au scénario et poursuivre la
consultation a 'endroit ol il I'avait

quittée.
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SERVICE D’ACTUALISATION

Un Service d’actualisation vous permettra de bénéficier des
évolutions du Guide des Sciences et Techniques qui viendront
compléter le contenu de votre licence et la mettre a jour
automatiquement en version supérieure.

Plus d’informations sur www.erm-automatismes.com
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SIMULATEURS DE VARIATEURS DE VITESSE

En complément des pages sur la variation de vitesse des
moteurs électriques, 3 ateliers de simulation de variateurs de
vitesse industriels, basés sur le fonctionnement des appareils
Schneider Electric Altivar 11 et Altivar 31, offrent la possibilité
de réaliser différents types de cdblages et de tester les
différents modes de commandes (2C, 3C, consigne analogique,
plusieurs vitesse...).
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Guide Wise a jour

Gy - Sciences: Wechinues Simulation d'un variateur ATV1T

|1 Guide des Scimnces =f Techniguss

Guide blisea jour

Simulation d'un variateur ATU31
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L'ensemble de la navigation dans les menus des variateurs est
accessible. L'étudiant peut fixer les paramétres et contréler la
justesse de ses réglages grace au grapheur intégré muni de
curseurs simplifiant les mesures.
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Une barre d'outils offre a lutilisateur la possibilité de
sauvegarder ou de charger le réglage du variateur et de
sélectionner un type de variateur et de moteur parmi un large
choix proposé.
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moteur : 3 HP
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Courant nominal :

Une aide en ligne ainsi que le mode d’emploi complet des
variateurs sont fournis et directement accessible depuis la
barre d’outils du simulateur.

[Mods demplei B [Mode demploi B
Sommaire IR Wcnu fonctions applitotions : Fn- (suite)
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EXERCICES w’

Le GUIDE des SCIENCES ET TECHNIQUES propose plusieurs
exercices interactifs qui permettent aux éléves de valider les
connaissances acquises.

Docamentafion construdeur

|| Guide des Sciences et Technigues

Guide  Mise & jour
. Gt s Scioaces: Wechniques

10- Ad IP réservées
Exerckes s s cloves de seaun -2 peuvent avoir lo méme adresse IR §i un
resses IP des machines reliées & I'extérieur
les adresses déja occupées per des postes

Communiguer I'information

Choisissez les advesses IP pour chaque ordinateur
du réseau privé de classe A proposé ici :

fesse libre fixe.

ant besoin d’une advesse IR il o été défini
jux locoux qui n'interféreront pas avec les

Classe A
B “ 0 net-iD : 10
B 4;:/ Q host-ID de 0.0,1 & 255.255.254
E Classe B
[wife Lo [L1] T [wilol{o]L2] a netID : 172,16 6 17231

0 host-ID de 0.1 & 255.254

Exocl, vous ovez convenablement Classe €
configuré les ordinateurs de co 0 netf-ID : 192.168.0 a 192.168.255

réseau. 0 host-ID de 1a 254

N aSommetitn O ke >

Weles) @
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Plus d’informations sur www.erm-automatismes.com
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Module d’extension GdA-GRAFCET V2

Le module GdA-GRAFCET, fourni avec le Guide des Sciences et Techniques, est un cours complet qui constitue un outil autonome
d’initiation aux automatismes séquentiels et sur le GRAFCET. |l pose les éléments de vocabulaire et permet d’aborder de maniére
progressive et interactive tous les fondamentaux de cette partie de I'enseignement des automatismes.

s . . L . . BedR-yyrofeat T
S’il convient tout particulierement aux filieres de formations T ———
L . . . B it it it e e
initiales ou I'automatisme est enseigné (Bac Pro MEI, BTS CRSA, BTS  [Gangtot e ] T Pt
. . . “ e ﬂﬁhn wil & prisent comgkiti dun miewble de v l. C ot W pormentunt b
Electrotech, etc ..), il a toute sa place comme outil de mise a CQ )-Prisemiution \ el oo oy
. . . oy mochine et o par e gralce g o st prae s e spiome complet ‘:_:“":‘:"”":"""‘"""“’"“"""“"""‘"“"’"‘“"‘
niveau en formation continue. Eﬁ;;ﬁ;.ﬁﬁ«*" "1 ] T
Sélectionnez e o m.
[ ——
Mmhrk--ﬁ-mlw
M Nombre d’installations té (licence établissement)
M 151 pages de cours et d’exercices s -
M 40 exercices différents de difficulté croissante OO o
M 62 animations o
. . h-nrofest 11- Masre étupes
M 180 illustrations et photos 3 112-brmpl Finodeetion: curomatition dure slose
M Test final de connaissance Shchratiot S, S e b
Q 5.3- bxercice W ; dégroissoge ) . - e q-,u_:uw..uuuww»m—.
L . . FRRPR—— o}
] Affichage et impression des scores i L Sy et e s e
La progression est décomposée en 12 chapitres : P
1 - Introduction aux automatismes séquentiels
L . . Fun
2 - Grafcet a séquence unique
3 - Grafcet a aiguillage exclusif - et
4 - Séquences simultanées e iy
H H Nyt e o 9 Mot
5 - Temporisations ) =
6 - Actions conditionnelles (3 15 bromple  Lomeement dums Fesie
. . Lardre de mive & beu @ i donnk. Inferse Gwolion,
7 - Actions maintenues ] 8- Exeriice de syrhése
8 - Exercice de synthése ity o PR
ferlel el vegtone]
9 - Le grand test e [}
10 - Compteur et variables numériques @ (o
11-M . Mmoo 9 nm
- Macro-étapes SR P (i
. o i 1 T
12 - Grafcets synchronisés st i e e e i)
L'étudiant s’enregistre avant de débuter la consultation. Il peut Qe Lo e
ainsi reprendre son travail a tout moment. Chaque éléve travaille a
4 H Iy oy b 087 ——l 0 An—
son rythme et les résultats de sa consultation sont sauvegardeés. et o P
. . . 0 12.2- Exorcice d opplication 27 - irtroduction
GAB-tyrofent Ce nom o déja été utlisé lors | T
O —— d'une précédente consultation. orafoot 11 Bers-dhepes m
S et e ey Q "fmiuke:\nlmmmlﬂwlf [ ] - = - "
Bl e e Sil sagit du véire, souhaitez-vous o o e gt g i .
Sl g dup b L ..,.....f....n.uu,,...... Elﬁ i it
B | | SO Jos donudes 4 enroglsrées o e Wipe | | T | R
o~ et mepeygen b o el poursuivre vos essais ou reinifialiser [ ;wm | i | i e ;..
votre compte d 0 ? ][ wpeea) g 4 i b Wi
et e s e . .t e B (i AT T ‘.}E.’a‘r
e Sinon, saisissez un nouveau nom. o . Hilbmi
(conserver| réinitialiser| | nouveau | SmATsEaE  MEmmeners L. ——
it v, W ol ¢ et s
Un écran récapitulatif donne accés au score de I'éléve et permet de » - -
I'imprimer. L'enseignant peut [eees Belf- grerfoot 10- Campiuge cf varickles
. Initintion sequenticls
L N € 10.1- Exemple ditroduction
ainsi vérifier, a tout moment, et i —— — E.:::;.L.‘E..E‘d'.‘” e e 3:‘;35:‘:;.‘::
: Py ottt et BeAR-yrefent 6- Adions sondifionnelles pat et Logs s opplation vilie uncomptous
I'état d’avancement de el S Py ——r—— ® e et
N B . R vt R T r.ﬂ.....m-n oo perique mssmisg.
I’'apprenant et savoir en combien e I ey o s 1 s i
b= AN o =" Torsrtons e b et o s e
. . , . “ Igtesa il il o comet e |llpl|
de tentatives celui-ci a réussi un ke o R o e s S
. pre J 4 o Gt b e’ s oo
exercice. E:’ﬁr_"n'*.:.’., L, ;‘m:i’m ' [T ] Wu"n:‘; -
e T D e nw-«xm e
[y e L] i T e o
Un index permet d’accéder & e e " ) il : el e
, i e (5o ] Qun
I'ensemble des pages de courset ... YT — b
. s . G 4 s o -_ - ) A —
des exercices associes a chacun des chapitres. R il -
Grace a un test final proposé en fin de parcours, qui illustre | —

I'ensemble des contenus abordés dans le logiciel, I'éleve a la
possibilité de contrdler ses connaissances.

Plus d’informations sur www.erm-automatismes.com
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Le SIMULATEUR : présentation

. Gide ' Scences Wachninmes bo simulatour (5715
OBJECTIFS DB AT ST A aE LAD
(Cycle en L (traitemant séquentiel)
Intégré a la licence établissement du Guide des Sciences et @ T ‘ T
. ) s . ) . ! | A || | A
Techniques, le simulateur a été congu pour répondre aux besoins it i ol e B A B L BT B T L L B I QTR .
des enseignants confrontés a l'initiation aux technologies liées a u| =y my ) o v P fe P vy o

a| ml (amf#y xsj

I’étude des automatismes (pneumatique, électricité de commande

et de 'électrotechnique).
P === ﬂ%‘ = R D= = Bl = e =

Grace a son interface tres intuitive, le simulateur permet de o

prendre en main aisément et trés facilement les fonctions d’ édition
et de simulation de circuits simples. Les composants essentiels sont
disponibles, répartis dans quatre bibliothéques distinctes
(pneumatique, électrique, électrotechnique et pupitre de
commande) offrant la possibilité de créer de nombreux exercices
de cablage permettant ainsi de valider les principes acquis lors de la
consultation du Guide des Sciences et Techniques.

1 e s

I Nombre d’installations illimité (licence établissement)

M Economique : fourni avec le Guide des Sciences et Techniques sans supplément de prix
B Trés simple d’utilisation

M Interaction entre les différentes technologies

I Photos et animations associées aux composants

EDITION DES CIRCUITS B 3 ) [¥] SIMULATION » ® W
Le simulateur permet de dessiner I - Lors de la simulation, les composants 2
rapidement des circuits, en sélec- v o LR g'animent et les  tuyaux et fils ¢

b
électriques changent de couleur selon
leurs états.

tionnant d’un simple clic souris les
composants dans les différentes
bibliotheques sur 3 calques diffé-
rents, mais également de les
imprimer et les sauvegarder.

L'utilisateur peut régler dynamiquement
le pourcentage d’ouverture des limi-
teurs de débit a I'aide d’un simple cur-
seur. Un mode pause permet de suspendre I'animation du

SOVEM

Un routeur facilite le tracé auto-

matique des fils et tuyaux entre circuit.

chaque élément. Code T

La nouvelle barre d’outils permet : AFI_:_E_CJTATION D_E MNEMONIQUES

de sélectionner les fonctions déplacer, supprimer et copier-coller un ou Posf'b'l't? ‘d assocler un Tinémonique
plusieurs composants groupés, d’accéder au zoom et au configurateur ~MNEMoNique a chaque symbole ‘f“@ "]0—"”
du simulateur. ce qui permet linteraction des | OK
T — prprer— =] différentes composants entre ]

Ll mBERSIHERE ez =T Qo G B®| &

Zoom Q. GESTION DES COURT-CIRCUITS

Nouvelle fonction ZOOM d’affichage permettant d’amé- [l Zoom E.n cou.rs de dessinﬁ ou de &
liorer la lisibilité des schémas, notamment en vidéo- [ 2B  B-@ 5|mulat|9n, des controles 50|:1t
projection. Deux coefficients d’agrandissements sont dis- 4 2@ Q[ automatiquement effectues E
ponibles ainsi que la possibilité de centrer automa- et _fles messages alertent
tiquement la fenétre dans I'écran, de déplacer la fenétre E’ Putilisateur en cas d'erreur.

de zoom par glissement d’une icéne et de mémoriser COMMENTAIRE

I'affichage.

0 0y un court-ornuk denzle schéma destrique.

(@

Grace a l'outil commentaire, l'utilisateur peut éditer et

Configuration du simulateur
CONFIGURATEUR % ane g placer des textes sur son Commentaire
i - :
. L , i O USAAN 4 i i Insérer un commentaire :
Le configurateur offre la possibilité de sélectionner les Ggmmemm schem\a suivant 3 tailles de [Cydle enL |@..
. - l - . I . = Autoris
nouvelles bibliotheques électriques et electrotechniques O et caracteres, 4 couleurs, (0K ) Annuler] T
. . . hangemet d ongos - encadrés ou non. nnuler
aux normes NEMA (US) développées pour le marché Nord- 8
o e . . > e
ameéricain ainsi que la langue utilisée (Francais ou Anglais). = (o) (ol

Plus d’informations sur www.erm-automatismes.com
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Le SIMULATEUR : 4 Bibliothéques de composants

AUTOMATISMES

#E PNEUMATIQUE

La bibliothéque Pneumatique pro-
pose les composants de base qui
autorisent la conception et la
simulation de circuits  pneu-
matiques et électropneumatiques
simples. Elle dispose notamment de
10 distributeurs (2/2, 3/2, 4/2, 5/2,
5/3) et leurs différents pilotages
(pneumatique, électrique, manuel
et rappel par ressort), de 3 types de
vérins (simple, double effet, rotatif),
de capteurs fin de course (ILS et
interrupteurs  de  position), de
limiteurs de débit, d'un clapet anti-
retour, d'un générateur de vide
avec ventouse et silencieux, de
cellules ET et OU et des éléments
constitutifs de I'alimentation
pneumatique (FRL, échappement,
pression, tuyau).
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¥E ELECTROTECHNIQUE

Les composants proposés dans
cette bibliothéque offrent la pos-
sibilité de réaliser les principaux
schémas de puissance de démar-
rage moteur: simple, en étoile-
triangle et inversion du sens de
rotation. Elle est constituée de
sources d'alimentation (3 phases, 3
phases + neutre et 2 trans-
formateurs  230v-24V), de 2
moteurs triphasés, d'un relais
thermique, d'un contacteur et de
plusieurs sectionneurs.

Un simple clic sur le relais thermi-
que permet, en cours de
simulation, de créer un défaut et
d’activer le contact auxiliaire as-
socié.

Bibliothéques Electrotechnigue .j
He:mﬂ'd’ahmemm @ 230v O 400V~
230\!«. I
how, Unfilr!
Trois fils l'|:J.I
meemnefrem‘ommmf
b B B I T N S P B . I
W o
A A~ | A
W2,
5 | LA |
hils = e
/" e
(ontactesr Moteors
i &
Na Hee
A
Norme -0 US/CAN @ EU

fi® PHOTOS ET VUES EN COUPE ANIMEES

Un nouvel icdne de visualisation de photos autorise I'accés a une
fenétre ou chaque constituant du circuit apparait en photo et, le

&2 ELECTRIQUE

La bibliotheque Electrique met a
disposition tous les composants
nécessaires a la création de
circuits électriques de base. Elle
comprend les principaux types de
contacts (NO, NF, boutons-
poussoirs, boutons tournants,
interrupteurs temporisés, aquxi-
ligire, capteurs ILS et inter-
rupteurs de position,...) ainsi que
les actionneurs les plus cou-
ramment utilisés (électrovanne,
relais, moteur CC, voyant) et les
sources d’alimentation (commun,
oV, 24V, fusible, convertisseur...).
les symboles s’accrochent sur
une grille afin de faciliter leur
alignement.

Bibliothéques
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2 PUPITRE DE COMMANDE

Cette librairie permet de créer

des  pupitres  réalistes  qui
interagissent directement avec
les schémas électriques et

électrotechniques. Elle se com-
pose d'une palette trés compléte
de boutons-poussoirs, voyants,
arréts d'urgences, commutateurs
et formes de pupitres pré-
définies. Lors de la simulation, les
symboles des voyants du schéma
électrique prennent la couleur
des voyants du pupitre lorsqu’ils
sont associés par leur
mnémonique. Un commentaire
dynamique est associé a chaque
composant.
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Tous les détails concernant la mise en csuvre
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