|52| DlDAC Robot de surveillance Appbot Riley Virtuel

Spécialité SNT Niveau Seconde
SNT Dimension Scientifique et technique. TP Données_4_1
Objectif Traiter les données venant d'un tableur Durée : 1.5h
Activité Comment structurer les données.

Chapitre de connaissances abordées Données.

Identifier les principaux formats et représentations de données.
Compétences développées Identifier les différents descripteurs d'un objet.
Réaliser des opérations de recherche, filtre, tri ou calcul sur une ou plusieurs tables.

Connaissances associées

SUPPORT Robot de surveillance Appbot Riley Virtuel

Problématique Comment les données acquises du robot sont-elles
technique structurées ?

1. Conditions générales

Ressources logicielles :
- Logiciel de pilotage MyViz.
- Tableur

Ressources numériques :
- Dossier technique du robot.

- Avoir les notions de base de I'utilisation d’un tableur. Activité avec ordinateur :

2.  Prérequis . - . s
q Tableur et logiciel Myviz installés sur le poste éleve.

3- Conditions particuliéres de réalisation
Professeur :
Présentation de la problématique, du systéme et du travail demandé aux éléves.

Eleves :
Les éléves doivent :

e Identifier les principaux formats et représentations de données. (premiére partie A)
o Tester avec le logiciel Myviz en mode simulé, les programmes de test fournis. (premiere partie A)

o Identifier les différents descripteurs d'un objet. (deuxieme partie B)

e Réaliser des opérations de calcul. (troisieme partie C)

e Renseigner la fiche de formalisation des connaissances et des compétences abordées durant le TP . (quatrieme

partie D)
4- Résultats attendus 5- Critéres et Indicateurs de réussite :
e Document de synthése cohérent. - L'autonomie,
e Lafiche de formalisation complétée. - La qualité des documents rendus,

Société S2IDidac - 84 rue Césaria Evora — 84350 COURTHEZON - France
SARL au capital de 5 000 euros — RCS 840 795 686
Site internet www.s2ididac.com — E-mail : contact@s2ididac.com

Ce document est strictement confidentiel. 11 est la propriété de la société S21Didac. Toute reproduction, méme partielle, ainsi que toute transmission
par quelconque voie (courrier, e-mail,...), et toute utilisation a d'autres fins que pour la société S2IDidac sont totalement interdites sans autorisation.


http://www.s2ididac.com/
mailto:contact@s2ididac.com

@’SZI DIDAC Robot de surveillance Appbot Riley Virtuel

Activités
Traiter les données venant d'un tableur.

Problématique technique

Comment les données acquises du robot sont-elles structurées ?

Organisation de la séance

En présence sur I’ordinateur de 1’éléve, du logiciel de programmation et de simulation Mywiz
complété du modeéle du robot :

Les éléves doivent :

= Tester avec le logiciel Myviz en mode simulé, les programmes de test fournis.
= |dentifier les principaux formats et représentations de données.

= Identifier les différents descripteurs d'un objet.

= Réaliser des opérations de calcul

» Renseigner la fiche de formalisation des connaissances et des compétences
abordées durant le TP.
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Description des activités pendant la séance.

En présence sur ’ordinateur de 1’¢léve, du logiciel de programmation et de simulation Mywiz
complété du modele du robot :

Introduction :
Présentation de la problématique et du
travail par le professeur
(Durée 5"

\ 4

Premiére partie : A

Identifier les principaux formats et
représentations de données. (Durée 40"

\ 4

Deuxieme partie : B

Identifier les différents descripteurs d'un
objet (Durée 15"

Troisieme partie : C
Réaliser des opérations de recherche, filtre,
tri ou calcul sur une ou plusieurs tables
(Durée 20"

A 4

Quatriéme partie : D
Fiche de formalisation des connaissances et
des compétences
(Durée 5"
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Premiere partie A

Identifier les principaux formats et représentations de données.

Ressources logicielles : Environnement = Appbot.json

Fichier Paramétres Cutils

Le simulateur Mywiz

= Lancer le logiciel Myviz. Cuvrir
H H H H " H n
< Ouvrir dans MyViz le fichier " Appbot.json". Ouverts récemment b
Enregistrer
CONTROLE DE L'APPLICATION VITESSES LONGITUDINALE ET DE ROTATION
Marche / Arrét Réel ou simulation 0.20 10
Robot simulé v
Medifier le modele

010 5
Résultats

0.00 0

Enregistrer Tracer
GAIN PID LONGITUDINAL -0.10 -5
Kp
0.13 C 020 -10
_I 0.0 10 20 3.0 40 50 6.0 7.0 8.0 90
25 S0 Temps (s)
Ki
V reflong (cm/s) V refrot. (deg/s) Il V long. {cm/s)[lll V rot. (deg/s) Il V droite (rad/s) (axe droit) [l V gauche (rad/s) (axe droit)
4.60 gl Clic sur une légende: affiche ou non un tracé

Kd PILOTAGE (LONGITUDINAL ET ROTATION) CAMERA

pooo | G|

GAINS PID ROTATION

Kp
013 cl
Ki
460 cl Consigne vitesse longitudinale (cmis): 0
e Consigne vitesse de rotation (deg/s): 0
Kd
co0 | gl BATTERIE
03 0.005  0.008 0.010 Charge Tension
100 = 4.00v
<+ Choisir Robot simulé Marche / Arrét Réel ou simulation
. OFF Robot simulé v
<+ Cliquer sur OFF > ON . .
Robot reel
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¥ Scene Viewer = ] X

Le modele 3D simulé apparait dans une fenétre séparée du logiciel .

Al — Vérification du fonctionnement

o Vérifiez le fonctionnement du robot simulé en manipulant le « joypad » virtuel.
e On observe bien I’évolution du robot virtuel dans la fenétre.

CONTROLE DE L'APPLICATION

A2 — Premiers relevés Marche / Arrét Réel ou simulation
R S ] oFF Robotsimulé ¥
Configuration de | ach|S|t|qn : o \ =
+ Mettez sur Off. (Ceci afin d’initialiser le systeme).

+ Mettez sur On.
4+ Mettez sur Off a nouveau.

Nous allons essayer d’interpréter les données relevées pendant cette phase configuration.

QA-1 Cliquez sur « enregistrer » ; sélectionnez votre dossier de travail dans lequel vous enregistrez le
fichier auquel vous donnerez le nom « 4_1 releve_Al ». Quel est le format du fichier sauvegarde sur
votre PC ?

QA-2 Cliquez maintenant sur « tracer » - Que se passe -t-il ?

QA-3 Dans cette nouvelle application, sélectionnez les courbes a afficher (toutes ici). Cliquez sur
« enregistrer » et sélectionnez le méme dossier de travail dans lequel vous enregistrez le fichier - vous
donnerez le nom « 4_1 releve_A3 ». Quel est le format du fichier ?

Q=+ A8

QA-4 Quel est le lien entre les deux fichiers sauvegardés.
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Deuxiéme partie B

Identifier les différents descripteurs d'un objet.
Comment structurer les données.

Afin de veérifier les performances énergétiques, des relevés ont été effectués avec un robot réel plus
instrumenté que celui dont vous disposez - virtuel ici.
Par une sélection électronique, on peut définir la vitesse de rotation du robot. Pour ces différentes
sélections un relevé de vitesse (1) et de consommation énergétique (2) ont été effectués.

Relevé n°1 : Vitesse de déplacement
Relevé du temps avec un chronometre pour effectuer un parcours de 50m en fonction de la vitesse
choisie.

(1 — Vitesse la plus basse ; 7 — Vitesse la plus haute)

—

“Tncrément de vitesse Temps (s) Descripteurs
1 43
2 33 _
3 23 Objet
N ®—
5 17
6 15
7 14

Relevé n°2 : Accumulateur
Relevé des parameétres électriques de la batterie en fonction de la vitesse choisie.

Incrément de vitesse Batterie
Tension (V) Intensité (mA)
1 3,99 152,57
2 3,99 167,27
3 3,99 188,83
4 3,98 202,62
5 3,98 218,40
6 3,98 228,90
7 3,98 257,25

Afin de les exploiter, les données sont organisées sous forme de tableaux appelées tables.
Une collection regroupe des objets partageant les mémes descripteurs.
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La liste des valeurs de tous ses descripteurs définit 1’objet.

Souvent plusieurs tables donnent des informations complémentaires — il est alors possible de croiser les

données.

QB-1 Donner I’ensemble des descripteurs des tables des deux relevés présentés

QB-2 Identifier les valeurs du descripteur « temps pour parcourir 50m » inférieur a 16 secondes.

QB-3 Quelle est alors la consommation en courant électrique (intensité) pour cette vitesse.
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Troisieme partie C

Réaliser des opérations de recherche, filtre,
tri ou calcul sur une ou plusieurs tables.

A partir des relevés précédemment effectués, nous souhaitons calculer la puissance
consommeée en fonction de la vitesse sélectionnée puis I’afficher sous forme de chronogramme.
On rappelle que la puissance (en W) correspond au produit de la tension (en V) et du courant (en
A)

Les tables sont dans le fichier « 4_1 releve_C ».

QC-1 Ouvrir le fichier tableur — le sauvegarder dans votre session, on verra qu’il est organise selon 2
onglets. Quel est le nom de ces 2 onglets ?

QC-2 Dans I’onglet « Accumulateur » Ajouter au tableau une colonne excel nommée
« puissance »afin de calculer la puissance pour chacun des relevés.

QC-3 Tracer le graphique de 1’évolution de la puissance consommeée en fonction de 1’incrément de
vitesse.

Enregistrez le fichier auquel vous donnerez le nom « 4 1 releve_C3».

QC-4 Peut-on dire que plus la vitesse est élevée plus la consommation est importante ?

Quatrieme partie D

Synthese technique.

QD-1 Répondre a la problématique : « Comment structurer les données » et préciser comment on
peut les traiter.
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FICHE DE FORMALISATION DES CONNAISSANCES ET DES COMPETENCES

1- CONNAISSANCES ABORDEES DU PROGRAMME

. , Savoir appris Je saurai en Non
Connaissances abordées du programme e 2 N
maitrisé parler maitrisé

Données.

Données structurées

2- COMPETENCES ABORDEES DU PROGRAMME

, , ] Je saurai refaire .
Compétences abordées du programme Acquis Non acquis

avec de l'aide

Identifier les principaux formats et
représentations de données.

Identifier les différents descripteurs d'un objet.

Réaliser des opérations de recherche, filtre, tri ou
calcul sur une ou plusieurs tables.
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